ROTEX® GS

Acoplamiento sin juego
Descripcion técnica
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Para una
transmision
avanzada

ROTEX® GS es un acoplamiento de tres partes con mon-

taje axial sin juego con precarga. Resulta eficaz incluso
para aplicaciones criticas gracias a su transmision sin
juego, su rigidez adaptada a la aplicacién y sus éptimas
propiedades de amortiguacién de vibraciones. Este princi-
pio de instalacién ofrece notables posibilidades de montaje
y optimiza los tiempos de produccion.

ROTEX® GS (dientes rectos, sin juego)

Los dientes rectos de la estrella montada con precarga reduce la presion
superficial y, por consiguiente, aumenta la rigidez del

sistema de acople. Los dientes elasticos compensan las desalineaciones
pero estan sujetos radialmente en el diametro interior por un nucleo
central, que evita una deformacién interna o

externa excesiva causada por una alta aceleracion o velocidad, lo que
aumenta la suavidad de funcionamiento y alarga la vida util del acopla-
miento.

Los salientes estan dispuestos reciprocamente en la estrella, evitando
que la estrella toque el mangoén sobre la superficie total. Siempre que se
mantenga la distancia de dimensién E, se asegura la capacidad del
acoplamiento para compensar las desalineaciones.

La fuerza de montaje varia en funcioén de la dureza Shore y la precarga
de la estrella (ver instrucciones de montaje KTR-N 45510).

Al mantener el juego s, se garantiza el aislamiento eléctrico asi como una
larga vida util del acoplamiento. Este hecho cobra cada vez mayor im-
portancia, debido a la precisién de los ejes de encoders y la demanda
existente de compatibilidad electromagnética.

Limitacion por levas céncavas en caso de
velocidades o fuerza centrifuga excesiva y
precarga del elastémero

Fijacion del eje de giro

Electric isolation due

to gap dimension "s

Las estrellas elasticas de la gama GS estan disponibles con tres grados distintos de dureza Shore, identificados por su
color en funcién de su dureza. Gracias a estas cuatro estrellas con distintos grados de dureza Shore, es posible ajustar el
acoplamiento ROTEX® GS en relacion a su rigidez torsional y comportamiento frente a la vibracion segun las condiciones

individuales de uso.

Descripcion Identific. Material Temperatura Disponible
de dureza admisible [° C] para Aplicaciones habituales
de la estrella Temperatura | Temperatura tamafos
[Shore] Color permanente | max. puntual
80 Sh A-GS Azul Poliuretano | -50a +80 | -60a+120 | tam.5a24 | ~ ransmisiones de sistemas de medicion eléctrica
— sin juego en la gama de precarga
—transms. de sist. de medicién y control eléctrico
92 Sh A-GS Amarillo Poliuretano -40a+90 -50a+ 120 tam. 5 a 55 — ejes de transmision - sin juego en la gama de
precarga
— motores, posicionamiento, ejes principales
. . — alta carga
95/98 Sh A-GS Rojo Poliuretano -30a+90 —-40 a+ 120 tam.5a75 .
—sin juego en la gama de precarga
64 Sh D-H-GS Verde Hytrel -50a+120 | —-60a+ 150 tam. 7 a 38 - equipos de control/ejes de herramientas
engranajes planetarios/mandos de avance
— alta carga y rigidez torsional
64 Sh D-GS Verde Poliuretano -20a+110 | —-30a+ 120 | tam.42 a75 | - altatemperatura ambiente/resistencia a la hidrélisis
HEE
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Aplicaciones recomendadas

Sistemas de medicién y control

Para los sistemas de medicion y control se

requiere una alta rigidez a la torsion del

acoplamiento para conseguir la repetibilidad del movi-
miento. Los pares generados son relativamente pequefios,
por lo que la precarga del elastdmero transmite la potencia
con rigidez torsional sin juego. Para reducir las fuerzas de
restauracion, recomendamos la estrella 80 Sh A GS para
estas aplicaciones.

Servo y posicionamientos

ROTEX® GS como alternativa a los acoplamientos rigidos a
la torsion.

Las uniones entre los ejes rigidas a la torsién no sélo
transmiten el par sin juego y rigidez, sino también los picos
de par vy las vibraciones. Para los sistemas de transmision
con vibraciones criticas, las ventajas de una transmision de
par de alta rigidez pronto se convierten en un problema.
Para las aplicaciones en las que una conexion entre los
ejes rigida a la torsion puede suponer una transmision de
par problematica, la mejor opcion es ROTEX® GS.

Sin juego, absorbe la vibraciéon pero tiene la suficiente
rigidez torsional como para que ni siquiera las
servotransmisiones dinamicas sufran de una reduccion de
la precisién con el tamafio de acoplamiento adecuado.

Ejes de transmision

Con los altos pares de las maquinas herramienta, como en Comparacion de conexion rigida - ROTEX® GS
los ejes principales, se reducen los picos de cargay
choques y se consigue una pequefia torsion (bajo precarga)
y una adecuada amortiguacion dependiendo de la dureza
del elastéomero.

Proceso (contacto de la herramienta) Reduccioén de par
Corte discontinuo

Para velocidades periféricas de hasta 40 m/s (en funcién E / b A\ 7
del diametro externo del acoplamiento), recomendamos el ; 4 v A 4
uso de nuestro mangon con anillo de fijacion ROTEX® GS. Bt //%X@GS

Para velocidades periféricas superiores a 50 m/s, debe utili- /> "\ Conexion rigida
zarse ROTEX® GS...P. Tenemos experiencia practica en
aplicaciones industriales con velocidades periféricas de
hasta 80 m/s.

Direccion de mecanizado

Uso a prueba de explosiones

Los acoplamientos ROTEX® GS son aptos para la transmision de poten-
cia en zonas peligrosas. Los acoplamientos estan certificados segun la
norma 94/9/EC (ATEX 95) como unidades de categoria 2G, por lo que
son aptos para su uso en zonas peligrosas de tipo 1y 2. Consulte la in-
formacion del certificado de evaluacién correspondiente y las instruccio-
nes de funcionamiento y montaje en www.ktr.com.

Seleccion

En caso de uso en dreas peligrosas, deben seleccionarse mangones con
anillos de fijacién (mangones de fijacidn sin chavetero sélo para su uso
en la categoria 3) para que exista un factor de seguridad minimo de s =
2 entre el pico de par (incluidos todos los parametros de funciona-
miento) y el par nominal y friccional del montaje del acoplamiento.

TOOLFLEX

ROTEX GS
. RADEX-NC
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Datos técnicos
ROTEX® Velocidad méax. Par Rigidez Rigidez Peso Momento de inercia
GS 8 8 [rpm] [Nm estética dindmica = de masa J
Tamafio 292 |98 para el tipo de mangén ala ala 3 oF kgl [kgm?]
59 | S€]20/21 10 torsion torsion " :@%E cada estrella cada estrella
Lo 13 o5/26] 14 6.02 | 6.0P? | Ten | Tk max Nm/rad] | [Nm/rad] | & EZ | mangon mangén
70 | A 02 03 1,78 5 43
80 | A 03 06 3,15 10 82 1 02 | o016 | 0,002
s 92 [ A | 38000 | 47700 05 1,0 5,16 16 154 | x10° | x10® | x10% | x10®
98 | A 0,9 1,7 8,3 25 296
80 | A 0,7 1.4 8,6 26 114
2 [ A 1,2 24 14,3 43 219 3 07 | o085 | 0,014
7 98 | A | 27000 | 34100 2,0 4,0 22,9 69 421 | x10% | x102 | x10% | x10®
64 | D 2.4 48 34,3 103 630
80 | A 1,8 36 17,2 52 125
2 [ A 3,0 6,0 31,5 95 262 9 1,8 049 | 0,079
° 98 [ A | 9000 | 23800 5,0 10,0 51,6 155 518 | x10% | x102 | x10% | x10®
64 | D 6,0 12,0 74,6 224 739
80 | A 3,0 6,0 84,3 252 274
2 | A 5,0 10,0 160,4 482 470 14 23 13 | 0,139
12 98 [ A | 19200 | 19100 9,0 18,0 240,7 718 846 | x10° | x10° | x10% | x10®
64 | D 12,0 | 24,0 327,9 982 | 1198
80 | A 4,0 8,0 60,2 180 153
2 | A 75 15,0 114,6 344 336 20 4.6 28 | 0457
14 98 | A | 12700 | 15900 | 25400 | 47700 ——=>" 515 1719 513 654 | x10% | x102 | x10% | x10®
64 | D 16,0 | 32,0 234,2 702 856
80 | A 4,9 98 618 1065 582
2 [ A 10,0 | 20,0 | 1090 1815 | 1120 66 7 204 | 1,49
19 98 [ A | 2050 | 11900 | 19000 | 35800 ——7"61—340 T 7512 2540 | 2010 | x10° | x10% | x10% | x10%
64 | D 21,0 | 42,0 | 2560 3810_| 2930
2 | A 35 70 2280 4010 | 1480
24 98 | A | 6950 | 8650 | 13800 | 26000 [ 60 120 3640 5080 | ose0 | 192 | 18 | 808 | 7S
64 | D 75 150 5030 10895 3696 | * X X X
2 | A 95 190 4080 6745 | 1780
28 98 | A | 5850 | 7350 | 11700 | 22000 [ 160 | 320 | 6410 9920 | s200 | 28 | 23 | 2008 | 185
64 | D 200 400 10260 20177 4348 | ¥ X X X
2 [ A 190 380 6525 11050 | 2350
38 o8 | A | 4750 | 5950 | ©550 | 17900 [ 325 | 650 | f1800 | f7ie0 | 400 | 20| 49| 4000 | 45O
64 | D 405 810__| 26300 42515 6474 | X X X X
2 | A 265 530 | 10870 15680 | 2430
42 98 [ A ] 4000 | 5000 | 8050 | 15000 [ 450 900 | 21594 | 37692 | 5570 | | ?g‘l :%,3 zi‘(‘ﬁ} ! 1%95
64 | D 560 | 1120 | 36860 62600 7270 | X X X X
2 [ A 310 620 | 12968 18400 | 2580
48 98 | A | 3600 | 4550 | 7200 | 13600 [ 525 | 1050 | 25759 | 45620 | 5930 | 2220 | 98 | 3786 | 200
x102 | x10% | x10° | x10®
64 | D 655 | 1310 | 57630 | 99750 | 8274
2 | A 410 820 | 15482 21375 | 2980
55 98 | A | 3150 | 3950 | 6350 | 11900 [ 685 | 1370 | 42117 | 61550 | 6686 | °o0C | 115 | 7496 | 300
x102 | x10% | x10° | xi0®
64 | D 825 | 1650 [105730 | 130200 | 9248
95 A 940 1880 48520 71660 6418 4500 210 12000 500
65 64 | D | 2800 | 3500] 5650 | 11000 ™5475 | 2350 |118510 | 189189 | 8870 | x10° | x10° | x{0° | x10°
95 A 1920 3840 79150 150450 8650 7180 340 26000 2000
s 64 | D | 2350 2950 | 4750 | 8950 [5400 | 4800 [182320 [316377 | 11923 | x10° | x10° | x10° | x10®
1) Rigidez torsional dinamica o estética con 0,5 x Tk 2) Velocidades superiores bajo pedido

Es necesario dimensionar el acoplamiento de forma que no supere la carga permisible en ninguna condicién de funcionamiento (ver tam-bién seleccion del
acoplamiento en la pagina 105).

1.

Definiciones y factores para la seleccion del acoplamiento

Precarga: la precarga elastica varia en funcién del tamafo del acoplamiento, el material de la estrella y la tolerancia de fabricacién. Como resultado,
existe una fuerza de montaje axial que puede ser baja con un ajuste deslizante o una estrella blanda a la torsién o alta con una precarga elevada o una
estrella rigida a la torsion.

TKN

TKkmax

TR

Tas

Ts

Sa
MA(L)

Par nominal de acople [Nm]

El par que puede transmitirse de forma continua a lo largo del intervalo de frecuencias admisible teniendo en cuenta los factores de
funcionamiento (Sy, Sg).

Par maximo de acople [Nm]

El par que puede transmitirse durante toda la vida util del acoplamiento como carga dindmica > 10° o alternativa 5 - 104, teniendo en cuenta los
factores de funcionamiento (S, Sy, Sp).

Par de friccion [Nm]: el par que puede transmitir la conexién por friccién entre eje y mangon.

Par motor maximo continuo

Par motor maximo [Nm]

El pico de par en caso de choque del motor C.A., por ejemplo durante la aceleracion o la interrupcién del motor.

Pico de par [Nm]

El pico de par del acoplamiento calculado en base al par motor maximo Tpg, el coeficiente de inercia giratoria my o m|_y el factor de
funcionamiento Sp.

Factor de temperatura

Factor que tiene en cuenta la capacidad de carga inferior o la deformacién superior de un elastémero sujeto a carga especialmente a
temperaturas elevadas. En caso de temp. superiores a 80 °C, recomendamos el uso de RADEX®-NC (ver pag. 129).

Factor de rigidez torsional

Factor que tiene en cuenta las diferentes demandas de rigidez torsional y resistencia a la fatiga del acoplamiento en funcién de la aplicacién. En
caso de utilizar la estrella 64 Sh D-GS y un inversor, debe seleccionarse Sy en caso de acoplamientos de aluminio. Para posicionamientos con
altas exigencias de rigidez torsional (p. ej. caja de cambios con bajos ratios) recomendamos el uso de TOOLFLEX® o RADEX®-NC (ver paginas
119y 129).

Factor de funcionamiento: factor que tiene en cuenta los choques o arranques por minuto en funcién del uso

Coeficiente de inercia giratoria del lado motor (lado de carga)

Factor que tiene en cuenta la distribucion de la masa en caso de choques y vibraciones en el lado motor y de carga.
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2. Factores

Factor de temperatura S Factor de rigidez torsional Sy Factor de servicio S
-30°C o o o Eje ppal. Posiciona- [Encoders dg | eje principal posicionamto.* | S
+30°C +40°C|+ 60 °C|+ 80°C A S E A
maquina her- (eje x - y) lares cargas pequefias <60 1,0
ramienta di 60 > 300 14
3, 1 12 1.4 1.8 - o cargas medias <60> ,
2-5 10— cargas altas < 300 1,8
Ver nota en la pagina 104. Ver nota en la pagina 104. *Arranques/minuto
*Con la estrella 64 Sh D-GS, factor 4 como minimo
3. Férmula de calculo
Par motor PAN/LN (kW] Par de pico Cargas de transmision
nominal TN [Nm] = 9550 - n [1/min] Ts = TAs ' M Sa
Pico de carga
Tg = Tig-m - S
ma = JL = IA Ja = Momento de inercia lado motor S LS - -
A Ja+JL L Ja+JL JL_ = Momento de inercia lado conducido
Debe seleccionarse el tamafo del acoplamiento de modo que se cumplan las siguientes condiciones.
| TkN = TN " St Sq | y Tkn = Ts - St Sq |
Para los factores, consulte las tablas de la parte
. , L. superior.
4. Ejemplo de calculo (control posicional)
Caracteristicas del motor Caracteristicas del receptor
Servomotor Huso de bolas Jgp = 38 - 10 kgm?
IL. Par nominal Tan = 43 Nm Paso del husilos = 10 mm
~// I\ Par motor maximo Tag = 144 Nm Eje conducido d = 30 k6 sin
4 ) Momento de inercia Jpyot = 108 - 104 kgm? chavetero
/T“.feaded spindie Eje motor d = 32k6 sin Masa desliz. y
drive . K
chavetero pieza trabajo mggp = 1030 kg

Temperatura ambiente 40 °C, 60 arranques por minuto, alta rigidez torsional.
Seleccion del acoplamiento: Acoplamiento ROTEX® GS con anillo de fijacion del mangén sin juego con precarga y conexion por
friccion.

Momento de inercia de deslizamiento y pieza de trabajo limitado al eje motriz.

S 2 0,01 2
JSChl = Mgch| ( 5 ) [kgm2] Jschl = 1030 kg( Z—wm) = 26 - 10 kgm?

Seleccion de temperatura, rigidez y factor de servicio:

| St (40°C) = 1,2 | | Sq = 4 | | Sp = 1,0

Seleccidn del acoplamiento:

Seleccion segun el par nominal (preseleccién

| TkN = TAN " St S| | Tkn = 43Nm - 124 | | TkN = 206,4 Nm
Seleccion del acoplamiento: ROTEX® GS 38 - 98 Sh A-GS - con anillo de fijacion Tk 325 Nm

Revision del par motor maximo

| Tkn = Tg - St' Sd | con |TS = Tag - M - SA y mp = J
JA+J|_

J = (JSp+JSchI +1/2 Jk) J_ = (88+26+9,6) - 10“kgm? = 73,8 - 10 kgm?
JA = IMot + 172 JK = (108 +9,6) - 10 kgm? = 117,6 - 10 kgm?
J 73,8 - 10+
mA = = mA=O,385
Ja+ L (117,6 + 73,8) - 10
Tg = TaAg - MA - Sp = 144Nm - 0,385 - 1,0 = 55,44 Nm ROTEX® GS38 98 Sh A-GS Tk = 325 Nm
Tkn = Tg - St - Sq = 5544 Nm - 1,2 - 4 TkN = 266,11 Nm

Consulte la tabla en la pagina 110 del catalogo para obtener los datos de TR.
Par transmisible @30 H7/k6 = 436 Nm > 144 Nm
Seleccion de ROTEX® GS 38 98 Sh A-GS, disponible con disefio de anillo de fijacién.

TOOLFLEX

ROTEX GS
. RADEX-NC
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Dadas las numerosas aplicaciones de ROTEX® GS en diferentes montajes, este sistema de acoplamiento esta disponible con va-
rios tipos de mangén. Estos disefios varian, puesto que ofrecen uniones de acoplamiento directo o por friccion (sin juego); tam-
bién son posibles aplicaciones como ejes tacométricos huecos, instalacion de ejes codificadores o usos similares.

Tipo 1.0 con chavetero y tornillo prisionero
Transmision de potencia directa; el par
N 0 admisible por la superficie. No apto para
transmisién de potencia sin juego con

admisible depende de la presion
4: exigentes operaciones de inversion

Tipo 2.0 mangon de fijacion, ranura simple
Unién de acoplamiento al mangén por
friccién sin juego. El par
@ transmisible depende del didmetro del
== = agujero. Tipo 2.0 hasta tamano 14

| estandar.
(Solo para ATEX categoria 3)

Tipo 2.5 mangon de fijacion, doble ranura

Conexién de acoplamiento al mangén
por friccién sin juego. El par

Eﬂ@ agujero. Tipo 2.5 a partir de tamafio 19

transmisible depende del diametro del
estandar.

(Solo para ATEX categoria 3)

Tipo 2.8 mangon de fijacion corto con ranuras axiales sin
chavetero

Conexién al mangén por friccion sin
juego, buenas propiedades de
funcionamiento concéntrico debido a la
disposicion simétrica y levas sin ranuras.
Tipo 2.8 hasta tamafo 24 estandar.
(Solo para ATEX categoria 3)

Tipo 6.0 con casquillo de fijacion del mangén

Conexion integrada de acoplamiento al
mangon por friccion para transmisiones
de alto par. Tornillo en el lado del elasté-
mero. Para obtener datos sobre pary
dimensiones, ver pagina 110. Valido
para altas velocidades.

Tipo 7.5 con mangoén de fijacion dividido sin chavetero
para conexiones de doble cardan

Conexion de acoplamiento al mangén
por friccién sin juego para el montaje
radial del acoplamiento. El par
transmisible depende del diametro del
vV agujero. El par se indica en la pagina
116.

Tipos especiales bajo consulta

Tipo 6.5 con anillos de fijacién del mangon

Tipo igual al 6.0 con los tornillos de
apriete exteriores. Por ejemplo, para el
desmontaje radial del espaciador
(disefio especial).

Tipo 1.1 sin chavetero con tornillo prisionero

Transmision directa indirecta,

apta para la transmisién sin juego de
pares reducidos.

(Sin version ATEX)

Tipo 2.1 mangon de fijacion, ranura simple
Tranmisién directa de potencia con
rigidez frictional adicional. La rigidez
Q} friccional evita o reduce el juego
—- = inverso. Se reduce la presion en la

conexion de la chaveta. Tipo 2.1 hasta
tamafo 14 estandar.

Tipo 2.6 mangon de fijacion, doble ranura

Tranmisién directa de potencia con
rigidez frictional adicional.

Eﬂ@ La rigidez friccional previene o

—-o =iF reduce el juego inverso.

Se reduce la presion en la conexion
de la chaveta. Tipo 2.6 a partir de
tamafio 19 estandar.

Tipo 2.9 mangon de fijacion corto con ranuras axiales con
chavetero

Tranmisién directa de potencia con
rigidez frictional adicional. Transmision
suave de potencia debido a las levas sin
ranuras. Se reduce la presién en la
conexion de la chavetero. Tipo 2.9 a
partir de tamafo 24 estandar.

Tipo 6.0 P con casquillo de fijacion del mangén

Tipo igual al 6.0 pero con mecanizado
de alta precisién con ligeras
modificaciones del disefio, ver

pagina 111.

Tipo 7.6 con mangoén de fijacion dividido con ranura de
clavija para conexiones de doble
cardan.

Conexion directa al mangén con
acoplamiento por friccién adicional para
el montaje radial del acoplamiento. El
acoplamiento por friccion evita o reduce
el juego inverso. Se reduce la presion
en la conexién del chavetero.
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Disenos de mangoén especiales para ejes huecos

Mangén de expansion

Mangén ROTEX® GS con CLAMPEX® KTR 150
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Ta- ([Tipo de] Agujero [mm] segun tolerancia ISO H7 / chavetero con rosca segun DIN 6885 hoja 1 - JS9
mano| man-
gon %JZ% 22| 28| 4| 5| 6|63 7| D8 | D9 |9,5| 10| D11| 12| D14| 15| D16| 18| D19| R0 22| 24 25| 28| 30| 32| 35| (38| 40| 42
11 ] @ ( BN BN ) [ J
7 20 | @ [ NN NN NN NN NN )
10 | @ [ J ( BN BN ®
9 111 @ [ BN BN J [ B ] [ J
20 (@ o 0|0 O O 0 O O O 0 O
21 | @ [ J [ BN ) [ J
10 | @ [ ]
1.1 [ ]
12
20 (@ [ BN BN NN J [ B ) ( BN BN
21 | @ [ J ®
10 | @ [ J [ B ) oo (0|0 | O | O
111 @ [ J [ J [ B BN NN ]
14 20 (@ o 6O 6 06| O 06| O O O 0 0O 0 o
21 | @ [ BN ) [ BN BN NN NN NN ]
6.0 [ [ B B NN J
6.0P [ J
10 | @ o (0| O O O OO O O O
25 (@ | [ J [ N B NI N NN NN NN NN NN NN NN
; 26 | @ [ J oo (0| 0| O O O 0O 0O ®
° 6.0 [ [ NN NN NN NN NN NN J
P 37.5 [ J
6.0P [ J
10 | @ o060 O O O O O O 0O O
25 | @ | [ B NN NI B NN NN NN NN NN NN ]
26 | @ [ B ) o0/ 0| O 0|0 O | O
24 6.0 [ BN BN NI B NN NN NN NN NN ]
P 50 [ J
6.0P [ J
10 | @ oo (0| O O O O 0O O
25 | @ | [ B N NI B NN NN NN NN NN NN
28 [ 26 | @ [ J o0/ O (O 6|0 O O O
6.0 [ B N NI B NN NN NN NN NN NN
6.0P ( BN BN
10 | @ [ J [ B NN BN NN NN NN NN ]
38 | 25 | @ || [ J [ B B NN J
6.0 [ B N B BN NN NN BN NN NN J
6.0P [ J [ B )
Agujeros cénicos para motores Fanuc: GS 19 1:10 @ 11; GS24 1:10 & 16
mTaar”;oTE%Ee Agujeros [mm]
28 30 32 35 38 40 42 45 48 50 55 60
42 6.0 ® ® [ [ J [ J [ J [ J [ J ® ®
48 6.0 [ [ [ [ J [ J [ J [ J ®
55 6.0 [ [ [ J [ J [ J [ J ®
65 6.0 [ J
75 6.0

M = Agujero previo mangén con fijacion
Mangones sin agujero hasta tamafio 65 en stock.
Otras dimensiones bajo pedido.

@ = Agujero estandar

ROTEX GS
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Uniones sin juego para dispositivos de medicién
Acoplamiento de cardan sencillo con tres piezas
Montaje axial - facil montaje ciego, sin pérdidas de
tiempo en uniones con tornillos

Dimensiones reducidas: bajas inercias

Libre de mantenimiento, facil comprobacion visual
Estrellas con elastémero de diferente dureza

En stock para todas las dimensiones de ejes habituales
Agujero segun tolerancia ISO H7 (ademas del mangdn
glie ﬁjggién), ranura desde @ 6 mm segun DIN 6885 hoja
4 Homologado segun directiva europea 94/9/EC

(solo para tipo de mangén 1.0y 2.1)

@ Ver programa basico en la pagina 107

|
Tipos de mangon (ver pagina 106):
L Tipo 1.0 Tipo 1.1 Tipo 1.2
t
=T,
' Hl a )
© ) ]
& TES 5 - —
2 H |2 m77
= o o l [ T . .
a ASY L b 5o L 2 con chavetero y sin chavetero sin chavetero y
iSS ASY © prisionero con prisionero sin prisionero
ollil Prisionero segtin DIN EN 1SO 4029
| |
aN h . M
/// ~
L] E €9 /%%ﬁ Mangén de fijacién con tornillo
i L 5| DINENI1SO 4762
iy
N / (ROTEX® 5 DIN 84)
s b s = N 4%
| 1 E | 2 Tipo 2.0 Mangén de fijacién sin chavetero (solo categoria 3),
par en funcién del diametro del agujero
Tipo 2.1 Mangoén de fijacién con chavetero
| B |
Agujero Dimensiones [mm] Prisionero Tornillo de apriete
Tamano Tipo de mangén A
_ 1.0 |1.1, 1.2| 20,21] by | dy L | | E b s a G t My t4 e |90k | nm
dmln dmax max max
Material del mangén - aluminio (Al - H)
5 2 - 5 5 10 - 15 5 5 4 0,5 4,0 M2 25 | M1,2| 25 35 | 11,4 -
7 3 7 7 7 14 - 22 7 8 6 1,0 6,0 M3 3,5 | M2 3,5 50 | 16,5 | 0,37
9 4 10 11 11 20 7,2 30 10 10 8 1,0 1,5 M4 50 | M2,5| 5,0 75 | 23,4 | 0,76
12 4 12 12 12 25 8,5 34 11 12 10 1,0 3,5 M4 50 | M3 5,0 9,0 | 27,5 | 1,34
14 5 15 16 16 30 10,5 35 11 13 10 1,5 2,0 M4 50 | M3 5,0 11,51 32,2 | 1,34
Tamag Aguijeros y los correspondientes pares transmisibles del disefio con fijacion del mangén 2.0 [Nm]
amano
g2 g3 g4 a5 g6 a7 g8 g9 g10 g1 g12 J14 Jg15 Jg16
5 B B o B
7 0,8 0,9 0,95 1,00 1,10
2,1 2,2 2,3 2,4 2,5 2,6 2,7 2,8
12 3,6 3,8 4,0 4.1 4,3 4,5 4,7 4,8 5,0
14 4,7 4,8 5,0 5,1 5,3 5,5 5,6 5,8 6,1 6,3 6,5
* Mangén de fijacién con ranura simple 2 tornillos de fijacién M4
Otros tipos ROTEX® GS para unién de ejes huecos
ROTEX® GS con mangén ROTEX® GS con casquillo
ROTEX® GS-CF de ajuste entre piezas ROTEX® GS con mangén de expansion de fijacion del mangén
externo
NN
Formulario de ROTEX® GS 14 80 Sh A- GS 1.0 - 012 2.0 - 210
pedido:
Tamarno del Tipo de Agujero Tipo de Agujero
acoplamiento Dureza de la estrella mangon mangon




ROTEX® GS

Acoplamiento sin juego

Para una
transmision
avanzada

7 Monitorizacién acopl. @® Unidn sin juego con precarga para ejes principales, plata-
é% MON'T§X282 formas elevadoras, maquinas herramienta, etc.
i Q ’ “e‘ﬂ ® Acoplamiento de cardan sencillo con tres piezas
® Montaje axial: facil montaje ciego, sin pérdidas de tiempo
en uniones con tornillos
® Dimensiones reducidas: bajas inercias
= @® Libre de mantenimiento, facil comprobacion visual
‘]1 @ Estrellas con elastémero de diferente dureza
[ "'_‘1] == ® En stock para todas las dimensiones de ejes habituales
f l.'J ! &) @® Agujero segun tolerancia ISO H7 (ademas del mangon de
fijacion), ranura desde @ 6 mm segun DIN 6885 hoja 1 - JS
: ® & Homologado segun directiva europea 94/9/EC
* e (solo para tipo de mangon 1.0y 2.1/2.6)
@® \er programa basico en la pagina 107
|
Tipos de mangon: (ver pagina 106)
L L 3 : T
ipo 4.2
= 8 1 CLAMPEX®
| i |2 2| Hf— B : ‘ - KTR250
El N ElRlain BEl e S 1
= . 2 &) Ew 1 ﬁE
g| € : < b g 3 J ‘: 3 g': Tipo
© J ks \‘ 3 1.0 con chavetero y prisionero
1.1 sin chavetero y prisionero
x f e
s b s M | s b s | N
5 E L Uy E L E‘ €9
ROTEX® GS 5 - 38 ROTEX® GS 42 - 75 Tipo a partir de tamafio 19 Tipo 2.5
estandar Par en funcion del
2.5 doble ranura, sin chave- diametro del
tero (solo categoria 3) agujero
2.6 doble ranura
con chavetero
[ ] |
Sin/ Agujero Dimensiones Prisionero Tornillos de apriete
~ | con [mm]
Tamafo
agu- dmax TA
jero dmin. D Dy dy L l4,1o | M, N E b S a G t M4 t4 e Dk (Nm]
Material del mangén - aluminio (Al - H)
19 ® 6 24 - 40 18 66 25 - 16 12 2,0 | 3,0 | M5 10 M6 | 11,0| 145 | 46 | 10,5
24 ® 8 28 - 55 27 78 30 - 18 14 20 | 3,0 | M5 10 M6 | 10,5| 20,0 | 57,5 10,5
28 [ 10 38 - 65 30 90 35 - 20 15 25 | 40 | M8 15 M8 [ 11,5] 250 73 25
38 ® 12 45 - 80 38 | 114 | 45 - 24 18 3,0 | 40 | M8 15 M8 [ 15,5 (30,0835 | 25
Material del mangén -  (acero St - H)
42 [ 14 55) 85 95 46 126 | 50 28 26 20 3,0 [ 40 | M8 20 | M10| 18 | 32,0 (93,5 69
48 [} 15 62 95 | 105 | 51 140 | 56 32 28 21 35 | 40 | M8 20 (M12| 21 | 36,0 | 105 | 120
55 ® 20 74 110 | 120 | 60 160 | 65 37 30 22 40 | 45 |M10| 20 | M12| 26 | 42,5|119,5| 120
65 ® 22 80 115 | 135 68 185 75 a7 35 26 4,5 45 [M10| 20 | M12 | 33 | 450 | 124 | 120
75 [ 30 95 135 | 160 | 80 | 210 | 85 53 40 30 50 50 | M10| 25 | M16 | 36 | 51,0 |147,5] 295
Agujeros y los correspondientes pares transmisibles del disefio con fijacion del mangén 2.5 [Nm]
Ta-
manol a8 [@10| 011|014 | 015 | @16 | 018|019 | @20 | @22 | 024 | @25 | @28 | @30 | @32 | @35 | @38 | @40 | @42 | 045 | @48 | @50| @55 | @60 | @65 | @70 | ©75 | @80
19 | 25 | 27 | 27 | 29 | 30 | 31 | 32 | 32 | 34 |30%(322
24 34 135|136 |38|38|39]40]| 41|42 |43 | 45| 46
28 80 [ 81 |81 | 84|85 (878991 (92]97] 99 [102|105]109
38 92 | 94| 97 [ 98 | 99 | 102|104 (105|109 | 112|113 [ 118|122 | 123 | 126 | 130
42 232 | 238 [ 244 | 246 | 255 | 260 | 266 | 274 | 283 | 288 | 294 | 301 | 309
48 393 | 405 [ 413 | 421 | 434 | 445 | 454 | 462 | 473 | 486 | 494 | 514
55 473|486 | 498 [ 507 | 514 | 526 | 539 | 547 | 567 | 587 | 608
65 507 | 518 | 526 | 535 | 547 | 559 | 567 | 587 | 608 | 627 | 648
75 1102|1124(1148]1163|1201{1239|1278|1316{1354[1393
1) en funcién del tipo de mangén 2) 2 x tornillos de apriete M4
EEE
F°L'_':’"'a”° de ROTEX® GS 24 98 Sh A-GS 25 - Q24 1.0 - 020
pedido:
Tamano del Tipo de Agujero Tipo de Agujero
acoplamiento Dureza de la estrella mangon mangon

ROTEX GS
TOOLFLEX

. RADEX-NC



ROTEX® GS

Acoplamiento sin juego
Mangones con casquillos de fijacion

Para una
transmision
avanzada

"

@® Acoplamiento sin juego con sistema de fijacion
integrado

@ Valido para, por ejemplo, ejes principales y transmisiones

de maquinas herramienta, rodillos de presion, etc.

@® Alta suavidad de funcionamiento, aplicable para

velocidad periférica hasta 40 m/s

de proteccidn antiexplosion)

® Facil montaje por tornillos de apriete internos

a partir de @ 55 mm segun tolerancia ISO G7

(certificado antiexplosion ATEX 95)

@® Para altos pares de friccion (considere la seleccion en caso

® Agujero hasta @ 50 mm segun tolerancia ISO H7,

o & Homologado segun directiva europea 94/9/EC

|
2 Aguijero d¢/dp y el correspondiente par de friccién trasmisible Ty
E del mangén con anillo de fijacion en [Nm] "
L = [ o6 [010] 011 014[015] 016 019 020] 024] 025 028 030] 032 [ 035 ] 038] 040 042 [ @45] 048] 050 [ 05 | @60] @65 070 080
§ § 14 | 8,6(13,8[14,7[22,7
= = ﬂ 8 3 19 41] 45|62 68]67|83] 90
' Lo x <
3 3| a IS I 24 a8 |67 74| 72 90| 97 [112[120]143
. g ] g o Z Z e 28 142|154]189| 188 (237|250(280(307( 310|353 | 389
= : x x = 38 269|337 356|308 436| 442|501 [ 533[ 572 615644
S o I o
s Pls s 42 399(445|506(470|566|581|647|630| 728|836 858
s 48 650685809 |841]|926(916[1042{1181|1125/1311
il I 55 918954 [1052{1040|1185{1220]1318]1359|1646{ 1662[19)
—I J L . —
| | 65 1568{1569]1768]1833{1968/2049|2438]2495[898)
Rosca para I3 s b S I3 75 22 0012620[3082|317913657[4235
clavo M¢
entre l £ l Los pares transmisibles de la conexion por apriete son vélidos para un ajuste eje/mangén k6/H7 con un juego maximo
tornillos de 1 z a partir de @55 G7/m6. Con mayores juegos, el par se reduce.
apriete Como material del eje puede utilizarse acero o fundicién esferoidal con un limite de elasticidad aproximado de
250 N/mm? o mas. Si se utilizan ejes huecos, es preciso comprobar la solidez (ver las instrucciones de montaje KTR
estandar 45510 en nuestra pagina web www.ktr.com).
] |
Pares [Nm] ° Dimensiones [mm] Tornillos de apriete Peso por Momento
Ta. |92 SNAGS |98 ShA-GS P mangén | inercia
2 con aguj. [ mangén con
mano TKN Tkma TKN Tkma Dho | dy L o{isla]| 1g E b s a M| Numo [ TA My max. aguj. max.
X X ' z | [Nm] k] [kgm?]
4 Mangoén de aluminio (Al-H), opcionalmente de acero Anillo de fijacién de acero (St-H)
14 7,5 15 12,6 25 30 10,5 50 18,56 13,5 13 10 1,5 2,0 M3 4 1,34 | M3 0,049 0,07 x 104
19 10,0 | 20 17 34 40 18 66 25 18 16 12 2,0 3,0 M4 6 3 M4 0,120 0,31 x 10+
24 350 70 60 120 55! 27 78 30 22 18 14 2,0 3,0 M5 4 6 M5 0,280 1,35 x 104
28 95,0 | 190 | 160 | 320 65 30 90 35 27 20 15 2,5 4,0 M5 8 6 M5 0,450 3,13 x 10+
38 |190,0| 380 | 325 | 650 80 38 114 45 35 24 18 3,0 4,0 M6 8 10 M6 0,950 9,60 x 10+
Material del mangén y anillo de fijacion - Acero (St-H)
42 265 | 530 | 450 | 900 95 46 126 50 35 26 20 3,0 4,0 M8 4 35 M8 2,30 31,7 x 10
48 310 | 620 | 525 | 1050 | 105 51 140 56 41 28 21 3,5 4,0 | M10 4 69 [ M10 3,08 52,0 x 10
55 375 | 750 | 685 | 1370 | 120 60 160 65 45 30 22 4,0 4,5 | M10 4 69 | M10 4,67 103,0 x 104
65 - - 940% |1880%( 135 68 185 75 55 35 26 4,5 4,5 | M12 4 120 | M12 6,70 191,0x 10*
75 = - 1920?3840 160 80 210 85 63 40 30 5,0 50 | M12 5 120 | M12 9,90 396,8 x 10
1) Ver seleccién del acoplamiento en paginas 104, 105, 117 - 2) Valores para 95 Sh A- GS - 3) @Dy + 2 mm con altas velocidades de dilatacion de la estrella
4) Para aplicaciones con estrella 64 Sh D-GS y aplicaciones extremas, recomendamos utilizar anillos de fijacién del mangén de acero.
Médulo engranajes g
eje de encoder
ROTEX® GS con anillo de fijacién
ROTEX® GS para conectar médulo engranajes, servomotor o eje de encoder y limitador de par KTR-SI
NN
Formulario de ROTEX® GS 24 98 Sh A-GS 60 - 024 60 - 020
pedido:
Tamafo del Dureza de Tipo de Agujero Tipo de Agujero
acoplamiento la estrella mangoén mangoén




ROTEX® GS

Acoplamiento sin juego

Mangones con casquillos de fijacion light

Para una
transmision
avanzada

L
dr M
e

Acoplamiento sin juego con sistema de fijacién

- integrado.
I'_J__‘ _ @ Bajo peso y bajo momento de inercia gracias a la
, fabricacién en aluminio.
) ' | ’ . . . . . .
teg i ¥l @ Facil montaje debido a los tornillos de apriete internos y
'\E@E al montaje en bloque.
= @ Altos pares de rozamiento
¥ @ Alta suavidad de funcionamiento, aplicaciones hasta
’ una velocidad periférica de 40 m/s
]
L
]
[ |
L
HRINE <
1 &
o £ 2 3 T2
S| 2 T <
S e M hSS
X
Rosca para ——r ] e — ==
clavo M4 4 4 |
entre | l
tornillos de 3 S, b S 3
apriete
P Iy E L2
[ ] |
Pares [Nm] Dimensiones [mm] Tornillos de apriete Peso por Momento
Ta- 92 Sh A 98 Sh A mangon Inercia
mafio con aguj. | mangon con
2 Nuam. TA max. aguj. max.
TkN |Tkmax| TkN |Tkmax| DH? | dH L o|lgla] 13 E b s a M z | Nmp | M1 kal [kgm?]
24 35 | 70 | 60 [ 120 | 55 | 27 | 78 | 30 | 22 | 18 | 14 [ 2,0 | 30 | M5 4 7 M5 0,162 0,78 x 104
28 95 | 190 | 160 | 320 | 65 | 30 | 90 | 35 | 27 | 20 | 15 | 25 | 40 | M5 8 7 M5 0,240 1,70 x 10+
38 [ 190 | 380 | 325 | 650 | 80 | 38 | 114 | 45 | 35 | 24 [ 18 | 3,0 | 40 | Me 8 12 | M6 0,490 517 x 104
42 | 265 | 530 | 450 | 900 | 95 | 46 [ 126 | 50 | 35 | 26 | 20 | 3,0 | 40 | M8 4 30 | M8 0,772 | 11,17 x 10+
48 | 310 | 620 | 525 | 1050 | 105 | 51 | 140 | 56 | 41 28 | 21 | 35 | 40 |Mi0| 4 59 | M10| 1,066 | 18,81 x10*
1) Ver seleccion del acoplamiento en péaginas 104, 105, 117. 2) @Dy + 2 mm con altas velocidades de dilatacion de la estrella
In case of using the spider 64 Sh D-GS resp. short dimensioning we recommend the application of clamping ring hubs made of steel.
Ta- Aguijero d4/do y el correspondiente par de friccion trasmisible Ty del mangoén con anillo de fijacion en [Nm] »
mano o4 | @15 | @16 | @19 | @20 | @24 | @25 | @28 | @30 | @32 | @35 | @38 | @40 | @42 | @45 | @48 | @50 | @55
24 47 57 67 98 110 | 127 | 139 | 175
28 121 133 | 201 219 | 248 | 285 | 253 | 307 | 329
38 203 | 304 | 331 394 | 452 | 453 | 543 | 550 | 609 | 669 | 634
42 444 | 508 | 535 | 638 | 692 | 763 | 754 | 858 | 964 | 976
48 572 | 638 | 762 | 842 | 929 | 943 | 1074 | 1208 | 1136 | 1336

Los pares transmisibles de la conexion por apriete son vélidos para un ajuste eje/mangén k6/H7. Con mayores juegos, el par se reduce.

Como material del eje puede utilizarse acero o fundicién esferoidal con un limite de elasticidad aproximado de 250 N/mm? o més. Si se utilizan ejes huecos, es preciso comprobar la solidez (ver las

instrucciones de montaje KTR estandar 45510 en nuestra pagina web www.ktr.com).

Formulario de
pedido:

ROTEX® GS 24 98 Sh A-GS 6.0 light - 024 6.0light - @20
Tamarno del Dureza de Tipo de Agujero Tipo de Agujero
acoplamiento la estrella mangoén mangoén

ROTEX GS
TOOLFLEX

. RADEX-NC



ROTEX® GS

Acoplamiento sin juego
Tipo P segun DIN 69002

Para una
transmision
avanzada

Acoplamiento de alta precisién sin juego con
sistema de fijacién integrado

Desarrollado especialmente para la union de cabezales
multiples segun DIN 69002

Aplicaciones en ejes principales con altas velocidades
periféricas de 50 m/s y superiores (consulte con el de-
partamento de ingenieria de KTR)

Para altos pares de friccion (considere la seleccion en
caso de proteccion antiexplosion)

@ Facil montaje con tornillos de apriete internos
o & Homologado segun directiva europea 94/9/EC
(certificado antiexplosion ATEX 95)
|
L
a0 H (3 [ | H :
e o w n
! = ! ol H [G]
3 A3 S0 |E
al H I3 sl M |e
< < . a o (23
[n] o l l
T @ = < o« - —
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MR & s HE
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= —11 Tt
| i Como material del eje puede utilizarse acero o fundi-
R M1 cion esferoidal con un limite de elasticidad aproximado
osca M1 _ s s de 250 N/mm? o més.
entre tornillos de apriete Iy 1, Si se utilizan ejes huecos, es preciso comprobar la soli-
dez (ver las instrucciones de montaje KTR estandar
45510 en nuestra pagina web www.ktr.com).
[ ] |
Par [Nm] 2 . . . . o Par detrans-| Parde Peso Momento
Dimensiones [mm] Material del mangén y anillo de fijacién — acero (St-H) mision del | apriete de [ mangén inercia
Tamafio | 98 ShA-GS | 64ShD-GS anillo de fija- | los torni- | con aguj. | J con aguj.
cién llos @ d normal| @ d normal
TkN [ Tkmax| TN [Tkmax | @7 [Py dy | L |10 1 E| b s | a|dy |dy | d3 [Nﬂmc]i,) [,Ié\ﬂ kgl lkgrm?]
14P 12,5 25 16 32 | 14*[ 32 | 10,5 50 | 18,5| 15,5 13 | 10 [ 1,5 2 17| 17 | 8,5 25 1,89 0,08 |0,011-10°
19P375| 14 28 17 34 | 16| 37,518 | 66 |25 |21 16| 12 | 2 3 20| 19| 95 60 3,05 0,16 |0,037-103
19P 17 34 21 421 19* (40 (18 | 66 |25 |21 16| 12 | 2 3 23| 22 | 9,5 71 3,05 0,19 ]0,046-10°
24P50 | 43 86| 54| 108 | 24*|50 (27 [ 78 [30 [25 | 18 | 14 | 2 3 28 | 29 |12,5 108 4,9 0,331 (0,136:102
24P 60 120| 75| 150 25* |55 |27 | 78 [30 |25 | 18 | 14 | 2 3 30| 30 |12,5 170 8,5 0,44 [0,201-10°®
28P 160 320 | 200 | 400 | 35" |65 |30 [ 90 (35 |30 | 20| 15 | 25| 4 40| 40 |14,5 506 8,5 0,64 (0,438:10°
38P 325 650 | 405 | 810 |40 |80 |38 [114 (45 |40 | 24| 18 | 3 4 46 | 46 (16,5 821 14 1,32 |1,325-10°
42P 450 900 | 560 | 1120 | 42 |95 |46 [126 (50 [45 | 26 | 20 | 3 4 52 | 55]18,5 709 35 2,23 (3,003:10
48P 525 [ 1050 [ 655 | 1310 | 45 [105 (51 [140|56 |50 | 28 21 | 35| 4 52 | 60 |20,5 1340 69 3,09 [5,043-10°
55 P 685 [ 1370 | 825 | 1650 | 50 [120 [ 60 [160 |65 |58 | 30 [ 22 | 4 45| 55| 72 [22,5 1510 69 4,74 |10,02-10%

Seleccidn para el tope del eje

Lado herramienta

1) * Diametro del eje de transmision estandar - 2) Ver seleccion del acoplamiento en las paginas 104, 105, 117 - 3) @ Dy + 2 mm con altas velocidades para la dilatacion de la estrella

Lado motriz

) B ) ) (reductora o motor)
eje de transmiggonROTEX® GS P Dimensiones
Tamafio Tamanha d Dy | 14/1o L E
25 x 20 14P 14 32 | 185 | 50 | 13 = E
X Soporte del huso B N
32k x 25 19 P37.5 16 | 375 | 25 e6 |16 | | MW o —— B
32g x 30 19P 19 40 25 66 | 16
40 x 35 24 P50 24 50 30 78 | 18 i ; e =~ ~
50 x 45 24P 25 55 30 78 | 18 :—
63 %55 8P % & % 0 ]20 ROTEX® GS tipo P con refrigeracion central
para eje principal y cabezales multiples
1 ]|
Formulario de ROTEX® GS 24 P 98 Sh A-GS 60 - 025 60 - 025
pedido:
Tamarno del Tipo Dureza de Tipo del Agujero Tipo del Agujero
acoplamiento la estrella mangon acabado mangon acabado




ROTEX® GS

Diseno compacto

|
A.

Para una
transmision
avanzada l .

@® Hasta 1/3 mas corto
@® Alto rendimiento

Disefio con ranura axial, pendiente de patente
@ Buenas propiedades de funcionamiento concéntrico

@® Transmision uniforme de potencia por las levas sin
ranuras

® Mejora la calidad de equilibrado

@® Agujero acabado desde @ 6 mm, también disponible
con chavetero segun DIN 6885 pag. 1 — JS9

|
A B-B A-A l___B B
i N 1 \
ol 7 \ Dk E i . ﬂ- N
] / _ _ S & _ o 1 |
! ! S ] s _-I__ by
o \ / H ! I
N T =2 = L -0 '
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' n
" t
A s b s ’{
Ly E |l > |
L ? i
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B [
ROTEX® GS 7 - 19 compacto ROTEX® GS 24 - 38 compacto B
con una ranura " tipo 2.0 con ranura axial tipo 2.8
[ ] |
~ Par [Nm] Dimensiones [mm] A
[Tamano N
92Sh A{98Sh A [64ShD| dmax. | DH | Dk L |4l | E b s t e M| INm]
7 1,2 2,0 2,4 7 14 16,6 18 8 6 1 2,5 5,0 M2 0,37
9 3,0 5,0 6 9 20 21,3 24 10 8 1 3,5 6,7 M2,5 | 0,76
12 5,0 9,0 12 12 25 26,2 26 12 10 1 B85 8,3 M3 1,34
14 7,5 12,5 16 162 30 30,5 32 9,5 13 10 1,5 4,5 9,6 M4 29
19 10 17 21 242 40 45,0 50 17 16 12 2 9 14,0 M6 10
24 35 60 75 32 55 57,5 54 18 18 14 2 11 20,0 M6 10
28 95 160 200 &5 65 69,0 62 21 20 15 2,5 12 23,8 M8 25
38 190 325 405 45 80 86,0 76 26 24 18 3 16 30,5 M10 49
z% Aguijeros y los correspondientes pares transmisibles del disefio con fijacion del mangén 2.0/2.8
E 03|04 |05 (06|07 |08 |09 (010(011|312|014|015|016(D18|319 (020|024 (025 (028|330|032|035(038(040|D42|D45
7 108]09]1,0(1,0(1,1
9 1,9(12,0(2,1]12,2(2,3]|2,4
12 3,4(36(3,7|139|4,1(42(4,4|46|4,7
14 71\|17417,7|80(8,2(8,5]8,8]9,115,87(5,92(6,12
19 24,3]25,0125,7|26,3(27,0(28,4|129,0(|29,7(31,1(31,7 [32,4| 25
24 21123 |25(30(32 (3438|4042 |51|53|59]|63]|68
28 54 158 |62 (70|74 |78 ]93 |97 [109(116]|124]136
38 92 | 99 [111(117(123|148|154|173 (185|197 216|234 (247 (259|278
1) ROTEX® GS tamafio compacto de 7 a 19 ranura axial bajo pedido
2) Tamano 14 con tornillo M3, tamafio 19 con tornillo M5
EEE
Formulario de ROTEX® GS 38 Compact 98 Sh A-GS Tipo 2.8 @ 28 Tipo 2.8 @ 45
pedido:
Tamarno del Tipo Estrella Tipo del Agujero | Tipo del Agujero
acoplamiento mangon acabado [ mangén acabado

ROTEX GS
TOOLFLEX

. RADEX-NC
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ROTEX® GS
=0 KTR
"

Tipo DKM con doble cardan

Unién con doble cardan sin juego

Doble cardan para absorber mayores desalineaciones
radiales

Facil montaje ciego - montaje axial
Libre de mantenimiento
Facil comprobacién visual

Agujero segun tolerancia ISO H7 (ademas del mangén

de fijacion), chavetero desde @ 6 mm segun DIN 6885

hoja 1 - JS9

& Homologado segun directiva europea 94/9/EC
(certificado antiexplosion ATEX 95)

@® Tipos de mangon: ver pagina 106

|
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Dimensiones [mm]
Sin/ Agujero
= con
Tamario agujero D DH | dH [ dH1 | l5l2 | MiN [ 14y 12 | Llpokm | E b s a
dmin | 9max
Material del mangén - aluminio (Al-H) Material del espaciador - aluminio (Al-H)
5 DKM [ 2 5 - 10 - - ) - 3 13 23 5) 4 0,5 4,0
7 DKM [ 3 7 - 14 - - 7 - 4 20 34 8 6 1,0 6,0
9 DKM (] 4 9 = 20 7,2 = 10 = 5 25 45 10 8 1,0 1,5
12 DKM [ ] 4 12 - 25 8,5 - 11 - 6 30 52 12 10 1,0 3,5
14 DKM (] 4 15 = 30 10,5 = 11 = 8 34 56 13 10 1,5 2,0
19 DKM (] 6 24 - 40 18,0 18 25 - 10 42 92 16 12 2,0 3,0
24 DKM (] 8 28 = 55) 27,0 27 30 = 16 52 112 18 14 2,0 3,0
28 DKM [ ] 10 38 - 65 30,0 30 35 - 18 58 128 20 15 2,5 4,0
38 DKM [ ] 12 45 - 80 38,0 38 45 - 20 68 158 24 18 3,0 4,0
Material del mangén - acero (St-H) Material del espaciador - aluminio (Al-H)
42 DKM (] 14 55) 85 95 46 46 50 28 22 74 174 26 20 3,0 4,0
48 DKM [ ] 15 62 95 [ 105 51 51 56 32 24 80 192 28 21 3,5 4,0
55 DKM [ ] 20 74 110 [ 120 60 60 65 37 28 88 218 30 22 4,0 45
Otros tipos: I ]
4

ROTEX® GS - DKM con disefio de eje hueco ROTEX® GS - CF - DKM ROTEX® GS - DKM con limitador de
par KTR-RU
HEE
F°L':|U'a"i° de ROTEX® GS 38 DKM 92 Sh A-GS 10 - 038 25 - Q32
pedido:
Tamarno del Tipo Dureza de Tipo Agujero Tipo Agujero
acoplamiento la estrella mangoén mangoén




ROTEX® GS

Acoplamientos con espaciador
Tipo ZR1/ZR2

|
P

Para una
transmision
avanzada

Acoplamiento con espaciador sin juego

Aplicaciones en elementos de elevacion, sistemas linea-
res paralelos, robots de carga y maquinas de
manipulacién

Para la conexién de ejes de mayor longitud y una velo-
cidad maxima de 1500 rpm
Desmontaje radial del espaciador

Tipo ZR1 para pares hasta el par friccional maximo del
mangon de sujeccidn, tipo ZR2 para mayores pares

Agujero segun tolerancia ISO H7 (ademas del mangén
de fijacion), chavetero desde @ 6 mm segun DIN 6885
hoja 1 - JS9

@® Tipos de mangon ver pagina 106

|
Lzry
Lzr1 L
L 14 E I3 B
S b S s b s
cy I NES | | :
I
=13 2 g a3 3 i
a - -——--t-—-rro s " o|—fF—-—- - -—
) || S ml S
! i = i 2 I_ ;
L E L, |[B Lr2
Lri
Tipo ZR1 Tipo ZR2
[ ] |
Tornill
Agujero Dimensiones [mm] ZR1 D|No|r5?\; IOSO Par de Par de
- 4762 - 8.8 apriete friccion
Tamano
Sin/d d . Lr1 LzR1 dr
conaguj.| min | max OH |hil2 | L E b N B LRt min. MxI TaNm] TR INm]
14 ZR1 [ ] 4 15 30 11 35 13 10| 15115 © 71 Lg1+22] 14x2,5 M3x12 1,34 6,1
T >
19 ZR1 [ ] 6 24 40 25 66 16 12 | 2,0 14,0]| 2 29 110 | Lg1+50( 20x3,0 M6x16 10,5 34
T =
24 ZR1 (] 8 28 55 30 78 18 14 | 2,0 [ 16,0 &§Z % 128 |Lg1+60[ 25x2,5 M6x20 10,5 45
S
28 ZR1 ® 10 38 65| 35| 90| 20| 15| 2,5|175| 5§83 =l 145 LRr1+70| 35x4,0 M8x25 25 105
38 ZR1 (] 12 45 80 45 | 114 24 18 | 3,0 | 21,0 = 180 |LR1+90| 40x4,0 M8x30 25 123
Agujero Dimensiones [mm] ZR2 CLAMPEX® KTR 250
- . Tubo d isi6 fo| T apriete DIN T parg
ramato | 50| o | @ | og lunl 51 ] elole]e|ilo] e WOCEPEES |Gt [ENISO4762-129) apricte
con aguf. min. | max. ) dr [N_m cionde | Htot. =0,14 |7, [Nm]
min. rad apriete MxI
14 ZR2 [ 4 15 30 | 11 26 | 50 | 13 | 10 | 1,5 | 11,5 g 109 | Lo +22 10x2,0 68,36 [10x16 M4x10 5,2
19 ZR2 ® 6 24 40 25 26 67 16 12 | 2,0 | 14,0 % 120 | Lgo + 50 12x2,0 130 [12x18 M4x10 52
24 ZR2 ® 8 28 55 30 | 38 | 8 | 18 | 14 | 2,0 | 16,0 § o | 156 | Lo + 60 20x3,0 | 954,9 (20x28 M6x18 17,0
Q
28 ZR2 [ 10 38 65 | 35 | 45 | 100 20 [ 15 | 2,56 |17,5 g % 177 [Lgo + 70 25x2,5 1811 [25x34 M6x18 17,0
38zR2 | @ | 12 | 45 | 80 [ 45 [ 45 [114[ 24 [ 18 [ 30 [210] & ‘é 192 [Lpo +90| 32x3,5 | 5167 [32x43] Mex18 | 17,0
42 ZR2 (] 14 55 95 50 52 | 128 | 26 20 | 3,0 (23,0 .é 214 [Lpo + 100 40x4,0 11870 |40x53 M6x18 17,0
48 ZR2 (] 15 62 105 | 56 70 | 154 | 28 21 3,5 (24,5 é 261 [Lgo + 112 45x4,0 17486 |45x59 M8x22 41,0
55 ZR2 ® 20 74 | 120| 65 | 80 | 175| 30 | 22 | 4,0 | 26,0 288 |Lpo +130[ 55x4,0 [ 33543 |55x71 M8x22 41,0
65 ZR2 ® 22 80 | 135| 75 | 80 | 185 | 35 | 26 | 4,5 | 30,5 387 |Lpo + 150]  60x4,0 [ 44362 |60x77 M8x22 41,0
1) Mencione la longitud del eje Lg{ o LR en todas las consultas o pedidos junto con la velocidad méxima para controlar la velocidad de torsion critica.
Otros 7 1. IR p o A
tipos: . | i 2 BRI = B E e )
| 1] ]
= = = LALL g Gl —s
(AL IILIY SISl 7 r il
s ! Sy 7 S s it I z il
7, ) e = T =t = E
ROTEX® ZRG con rodamiento para altas velocidades ROTEX® GS ZR para montaje vertical
EEE
Formulario de ROTEX® GS 24 | ZR1] 1200 [98 Sh A-GS 1.0 - Qo4 2.5 = Q24
pedido: Di
. ’ imens. . . ) .
Acoplamiento Tipo | jongitud | Dureza de Tipo de Agujero Tipo de Agujero
tamanio deleje | la estrella mangon mangon
[Lr1/LRol

ROTEX GS
TOOLFLEX

. RADEX-NC



ROTEX® GS =y
Acoplamientos con espaciador de tubo de aluminio tramﬁgw
Tipo ZR3

@ Aplicacion en maquinas elevadoras, unidades de
manipulacion, paletizadoras automaticas, etc.

Facil montaje radial debido al mangén partido
Sustitucién de la estrella sin desmontar el equipo motriz ni
conducido

Disponible con longitudes de hasta 4 m sin rodamiento
intermedio dependiendo del tamafio y la velocidad
Transmision de par por conexion directa y por friccion
Bajo momento de inercia debido al uso de aluminio
Puede combinarse con otros tipos de mangon (de apriete
o con anillo de fijacion)

Aguijero segun tolerancia ISO H7,

chavetero segun DIN 6885 hoja 1 - JS9

E1E
EU

Lr _ J o

--0--
Dimensions [mm]
ROTEX® GS Aguijero General Tornillo
Tamafo acabado LR LyR DIN EN ISO 4762
Dy Iy L I3 E . . dr | Dk t4 e
Amin. dm_ax. min. | max. | min. | max. 8.8 |Tp[Nm]
19 8 20 40 25 49,0 17,5 16 98 | 2965 ( 133 | 3000 40 46 80 | 145 | M6 10
24 10 28 55 30 59,0 22,0 18 113 | 3456 | 157 | 3500 50 57,5 10,5 20 M 6 10
28 14 38 65 35 67,0 25,0 20 131 3950 [ 181 4000 60 73 11,5 25 M 8 25
38 18 45 80 45 83,5 33,0 24 163 | 3934 | 229 | 4000 70 83,5 15,5 30 M 8 25
42 22 50 95 50 93,0 36,5 26 180 | 3927 | 253 [ 4000 80 93,5 18,0 32 M10 49
48 22 55 105 56 103,0| 39,5 28 202 | 3921 281 4000 [ 100 105 18,5 36 M12 86
rotex-cs|  pems omertode e T 595 T rorecas|  hoon Vomentc de nerca | Pgcer
9 BTZTZE((; SIT [N_rrn] mangén |mangén ZR[ Tuberia/ ZW 2 9;;:22?3 s (N mangén |mangén ZR[ Tuberia/ ZW 2
KN [TKmax| GTS " Jq Jo metro Jg |G Nm#/rad] TkN [TKmax| GTS " J Jo metro Jg Co INm?/rad]
19 17 34 | 0,02002 | 0,01304 0,329 3243,6 38 325 | 650 0,50385 0,2572 2,972 29290,4
24 60 | 120 [ 0,07625 | 0,04481 0,673 6631,8 42 450 | 900 1,12166 0,5523 4,560 44929,7
28 160 | 320 | 0,17629 | 0,1095 1,199 11814,1 48 525 | 1050 | 1,87044 1,1834 9,251 91158,2
ROTEX® GS Agujero y par friccional transmisible del mangén partido sin chavetero [mm]
Tamafio 0801010 11|1014| 0 15( D 16| D 18| @ 19| @ 20( D 22| & 24| D 25| © 28| @ 30| @ 32| & 35| @ 38| @ 40| @ 42| & 45| @ 46| @ 48| @ 50| @ 55
19 17 | 21 23| 30| 32| 34| 38| 40| 42
24 21| 23| 30| 32| 34| 38| 40| 42| 47| 51| 53 | 59
28 54 | 58 [ 62 | 70 | 74 | 78 | 86 [ 93 | 97 | 109 | 117 | 124 | 136 | 148
38 70| 74 | 78 | 86 | 93 | 97 | 109 ] 117 | 124 136| 148 | 156 | 163 | 175
42 136 | 149 | 155( 174 | 186 | 198 217 | 235| 248 | 260 | 279 | 285 | 297 | 310
48 199 | 217 | 226 | 253 | 271 | 290 317 | 344 | 362 380 | 407 | 416 | 434 | 452 | 498
1) A dmax 2) eje intermedio de L = 1000 mm con Lgopr=Lzg-2 - L

Mencione la longitud del eje Ly en todas las consultas o pedidos junto con la velocidad méxima para controlar la velocidad critica.

| 1 ]|
F°L'_':1U'a"i° de ROTEX® GS 24| ZR3 1200 mm | 98 Sh A-GS 75 - ©24mm 75 - @24mm
pedido: , — —
Tamafo del aco-|  Tipo Longitud del Estrella Mangén sin Acabado Mangén sin | Acabado
plamiento [ﬁle] dureza chavetero calibre chavetero calibre
R




ROTEX® GS =y
Acoplamiento sin juego "212?2?32@
Desalineaciones

Debido a su disefio, el ROTEX® GS es capaz de absorber desalineaciones axiales, angulares y radiales sin causar desga-
ste ni fallo prematuro del acoplamiento. Como la estrella solo esta sujeta a tensidn bajo precarga, el acoplamiento se man-
tiene libre de juego durante largos periodos de uso.

Besaliicacitn o Por ejemplo, la desalineacion axial Desal. disefio esténdar  Desalineaciones DKM
puede producirse por las ROTEX® GS GS | [mm] [pm]lgradof] [mm] [mm] | [grados]
« 1 diferencias de tolerancia de los Tamafio estrella Axial Radial | Angular [ Axial Radial | Angular
T s 2 AKa? AKr [s3 AKa? AKr [s3
) £ elementos de conexion durante el
g £ montaje o debido a la alteracion g v _ll_JlZ Wilr_ll__JlZ
T —E de la longitud del eje en caso de 5 80 +04 1 012 1 11 +04 | 015 1 1.1
e 2 ’ fluctuaciones de temperatura. gg U g'gi ;'go = gqg ;’go
2 Como normalmente no es posible 2 2 : 2
someter los rodamientos del eje a 50 BRI L Bl L
1 e <Cosiva presion axial. el 92 +0,6 0,10 1,0° +0,6 0,21 1,0°
a e cels ap fs Ob a S’ e Z 98 -03 0,06 0,9° -06 0,19 09°
acoplamiento absorbe 64 004 | 08° 017 | o08°
dicha desallneaC|on-a’X|aI y reduce 80 0,19 1.1° 0,29 1.1°
las fuerzas de reaccion. 92 +08 013 1,0° +08 0.26 1.0°
g 98 -0,4 0,08 0,9° -08 0,24 09°
64 0,05 0.8° 0,21 0.8°
En caso de desalineacion angular, I ——— 80 0,20 1,0° 0,35 1,1°
las bisectrices imaginarias de los 9 12 92 +0,9 0,14 1,0° +0,9 0,32 1,0°
ejes se cruzan en el acoplamiento. " 98 -04 0,08 0,9° -09 0,29 0,9°
Hasta un cierto grado permisible, 64 0,05 0,8° 0,25 0,8°
el acoplamiento puede absorber 3 80 0,21 1.1° 0,40 1,1°
esta desalineacion sin peligro de 7% 14 92 +1,0 0,15 1,0° +1,0 0,37 1,0°
que se produzcan fuerzas de 5 98 =05 0,09 0,90 -10 0,33 0,90
restauracion. 2 64 0,06 08 0,29 08
80 0,15 1,1° 0,49 1,1°
92 +1,2 0,10 1,0° +1,2 0,45 1,0°
2 98 -05 0,06 09° -1,0 0,41 09°
64 0,04 0.8° 0,36 0.8°
92 L 0,14 1,0° L 0,59 1,0°
24 98 ' 0,10 0,9° ' 0,53 09°
SR, -05 : : -1,0 : :
o ) La desalineacion radial se produce 64 0,07 0,8° 047 0,8°
Desalineacion radial . . " "
por la desalineacion paralela de los 92 15 0,15 1,0 15 0,66 1,0
ejes entre si provocada por la 28 98 ~07 0,11 0,9° “14 0,60 0,9°
@ I = diferencia de tolerancia y centrado 64 0,08 0,8° 0,53 0,8°
- = . . o o
9 s |2 o por el montaje de las unidades =8 +18 o7 1,0 +18 |07 1,0
H—x b —%— ; ; ; 38 98 0,12 0,9° 0,69 0,9°
i — - ;JF motrices a diferente nivel. ” -0,7 0'09 0’8 -1,4 0'61 0’8
c o o
o) = . . . .. f 2 ) )
i g Debido al tipo de desalineacion se 92 20 0.19 1.0° 20 0,84 1.0°
= produ_c<_en las mayores fuerzas de 42 98 > '0 0,14 0,9° —2‘0 075 0,9°
reposicion, que provocan las 64 ' 0,10 0,8° ’ 0,67 0,8°
mayores tensiones en los 92 o 0,23 1,0° o 0,91 1,0°
componentes adyacentes. 48 98 . 0,16 0,9° P 0,82 0,9°
64 ’ 0,11 0,8° ’ 0,73 0,8°
92 L2 0,24 1,0: L22 1,01 1,0:
55 98 10 0,17 09 20 0,91 09
64 0,12 0,8° 0,81 0,8°
) ) ) . . 95 +2,6 0,18 09°
En caso de desalineaciones mayores (especialmente desalineaciones 65 64 10 013 0.8° - - -
radiales), debe utilizarse el tipo ROTEX® GS DKM de doble cardan para % 730 021 0.9°
evitar unas excesivas fuerzas de reposicion. I 64 -1,5 0,15 0,8° - - -
2) Las cifras de Ka mencionadas anteriormente deben sumarse a la longitud del tipo de
acoplamiento.
|

Desalineacion del eje ROTEX® GS ... DKM

Desalineacion axial Desalineacion radial Desalineacién angular

n By W j

i S o ]
g N MZ N

L AKa NNV,

Este disefio reduce las fuerzas de reposicion que se producen debido a la desalineacion radial gracias al funcionamiento de doble unién; ademas,
el acoplamiento puede absorber mayores desalineaciones axiales y angulares.

Las anteriores cifras de desalineacion admisibles de los acoplamientos elasticos ROTEX® GS son valores estandar que tienen en cuenta la carga
del acoplamiento hasta el par nominal Ty y una velocidad de trabajo n = 1500 rpm, asi como una temperatura ambiente de +30 °C.

Las cifras de desalineacién solo pueden utilizarse de forma independiente; si aparecen combinadas, deben reducirse proporcionalmente. Los
acoplamientos ROTEX® son capaces de compensar la desalineacion radial y angular. La alineacién minuciosa y precisa de los ejes aumenta la vida
util del acoplamiento.

TOOLFLEX

ROTEX GS
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ROTEX® GS
Tipo ZR1-ZR3
Desalineaciones y datos técnicos

Para una
transmision
avanzada

Desalineacion axial

S,

=

5

= |

Desalineacion radial

S,

e

E

AKa_[(5)](+)

AK,

|AKr=(LZR—2-|1 —E).tana|

Desalineacion angular

o]

AK,, [grado]

L 13

Desalineaciones
ROTEX® GS
Tamafio [mm] [mm] | [grados]
98Sh A-GS Axial Radial Angular
AKy | AK o
+1,0 o
14 1.0 15,16 0,9
+1,2 o
19 .0 14,67 0,9
+1 ’4 o . .y
24 o0 | 1448 0,9 1) Desalineacion
+1’5 radial basada en la
28 " ’4 14,30 0,9° longitud del
+1,8 acoplamiento
38 oo ] 1392 | oo ) Lzg = 1000 mm
2)L=L -2.1
42 20 | 4373 | o09° 2R 2
-2,0
+2,1 o
48 20 13,51 0,9
+2,2 o
55 2.0 13,19 0,9
+2,6 o
65 20 12,80 0,9
Calculo de la rigidez torsional total:
1
Ciotal = T [Nm/rad]
2. = + %PE
Cq 2
LZR -2.L
con Ltubo =—4<=——  [m]
1000

C1 =rigidez torsional de la estrella, pagina 104
Co = de la tabla en las paginas 115/116

Grafico de velocidades criticas para el tipo ZR3

Velocidad de funcionamiento [rpm]

ROTEX® GS 19
ROTEX® GS 24
ROTEX® GS 28

ROTEX® GS 38
ROTEX® GS 42
r ROTEX® GS 48
3000 N\
2800 AN N\ NN
AN N \ AN AN
2500 N — NN N
2300 N < N NG AN
2100 \\ \\ N \\ Ejemplo:
\\ \\
1900 NG NG N ROTEX® GS 19
1700 \\\ AN ™\ N NG Velocidad de funcionamiento:
N N NN NC 1500 rpm
e ANEANA N N Longitud maxima admisible del
1300 NN N A A eje: 1700 mm
1200 AR NAN ™M Velocidad de funcionamiento
NORD b = Nyiy/1,4
1100 N NN = Nirit/ 1,
N NN [N
1000 \\ \‘ N, N
900 A \\\\\ N N N
o LN NN
N N N N
700 N \\
600 \\\ \\\\\ \\
NN \\\ N
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Longitud del eje Lg [mm]




