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Guia rapida

Variador de frecuencia EFC X610

EFC X610

Esta guia del variador de frecuencia EFC X610 es una introduccion basica y complementaria al manual
suministrado por el fabricante.
Por lo tanto, nunca debe utilizarse como sustituto del citado manual.
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2. Conexiones de potenciay motor (monofasico)

no esté girando.

Antes de comenzar, asegurese de que el variador y
todos los cables estén completamente aislados de lared’
eléctrica al menos durante cinco minutos y que el motor -

Notas:

Importante:

La ilustracion superior esta basada en el modelo
de carcasa B (0.75kw). La disposicion de los
terminales para los tamafios B, C y D (0.40kw,
1.5kw y 2.2kw) es similar.

El orden de las tres fases determina la
direccion de giro del motor.

Utilice cable apantallado entre el variador y el
motor para minimizar las interferencias
electromagnéticas.

Asegurese de que el cable apantallado del
motor esté conectado a tierra en el extremo del
motor.
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3. Conexiones de potencia y motor (trifasico)

Antes de comenzar, aseglrese de que el variador y
todos los cables estén completamente aislados de lared’
eléctrica al menos durante cinco minutos y que el motor
no esté girando.

Fase entrada Fase
Fase entrada Fase
Faseentrada Fase
Tension de red——— . Motor
Notas: Importante:

La ilustracidn superior esta basada en el Utilice cable apantallado SY entre el variador y
modelo de carcasa tipo B (0.75kW). La el motor para minimizar las interferencias
disposicion de los terminales para otros tipos electromagnéticas.
de carcasa es similar. Asegurese de que el cable apantallado del
El orden de las tres fases del motor determina motor esté conectado a tierra en el extremo del
la direccién de giro del motor. El orden de las motor.

tres fases de entrada red no es importante.
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4. Conexiones de motor — Estrella y Triangulo)

Los motores de induccion de doble voltae,
incluyen nomamente cajas de terminaes de ses
puntos. Los puntos pueden conectarse enfre si
con enlaces de una o dos maneras, para
adaptarse a uno de los dos voltgles nominales. Las
dos maneras de conectar los links se muestran
abajo. Estas se conocen como "Estrella” (voltaje

La eleccion de estrella o ftridngulo no es
opcional y debe coincidir con la tension de
alimentacion.

Las placas de doble voltaje del motor incluyen
simbolos para representar el wvoltaje vy Ila
corriente total en cada configuracién.

Triangulo estd representado por un tridngulo vy
estrella por Y (Wye).

mayor) o "Triangule™ (voltaje menor).

Fase motor

ESTRELLA

3.1 Motor conectado en Estrella (o Wye):

For razones de segundad, estrella (ver zda) es, por
defectn, [ configuracion para nuevos motores,
conocida también como "dos en una lado”.

Unicamente se necesitan dos enlaces para
estrella. Comparta los enlaces si cambia de
triangule para permitir, que en el futuro, se
pueda volver a cambiar el motor. El orden de las
tres fases determina la direccidon de giro del
motor.

Tenga en cuenta que el cable apantallado y
el de tierra estén conectados al terminal de
tierra.

PANTALLA

3.2 Motor conectado en Triangulo:

Es la configuracion que se muestra a la izda. A
veces también denominada "three-a-breast". El
orden de las tres fases determina la direccion de
giro del motor.

Tenga en cuenta que el cable apantallado y
el de tierra estén conectados al terminal de
tierra.
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5. Parametros - vision general

El variador contiene una serie de ajustes que
se pueden cambiar para adaptarlo a una
amplia gama de aplicaciones. Estos ajustes
se denominan parametros.

Los parametros estan normalmente
representados por codigos o numeros (C1.07
= Rated Motor Current) con una descripcién
disponible en el manual.

Los pardmetros contienen informacion critica
esencial para el correcto funcionamiento del
variador. Por lo tanto, deberian ser revisados
por el usuario, por lo menos, antes de poner
por primera vez en marcha el variador.

Los parametros enumerados en la seccion 5
estan destinados a proporcionar un punto de
partida que permita el funcionamiento basico
del variador EFC X610.

5. Parametros a configurar antes de su utilizacion

Establezca los siguientes parametros para
permitir que el EFC X610 controle un motor
con Run, Stop y Speed Control desde el
teclado.

Si previamente alguno de los parametros ha
sido cambiado, siga el proceso de la seccion
13 para reiniciar el variador con los valores
definidos en fabrica.

Consulte la seccion 6 para aprender a configurar un valor de parametro

5.1 Parametros a revisar y valores a establecer

Parametro | Descripcion Cémo configurar

b0.00 Acceso a pardmetros adicionales Fijar en 2‘ para habilitar los parametros adicionales (para parametros basicos
predeterminado es O).

EO0.08 Frecuencia méaxima Frecuencia méxima del variador. Fijar en 50.00 para la mayoria de aplicaciones.

£0.09 Frecuencia superior Frecuengla maxima d_e referencia de velocidad (ej.: dial del teclado). Fijar en 50.00 para
la mayoria de aplicaciones.

EO.10 Frecuencia minima Fijar en 05.00 para la mayoria de aplicaciones (predeterminado es 00.00).

EO0.26 Rampa de aceleracion en segundos Predeterminado 5. Aumentar o disminuir si fuera necesario.

E0.27 Rampa de deceleracion en segundos | Predeterminado 5. Aumentar o disminuir si fuera necesario.

C2.00 Modo curva V/F Predeterminado O. Fijar en 1 si el motor esta accionando una bomba o ventilador

c1.08 Erecuencia nominal del motor en Hz. z;eggt&;mmado 50.00. Cambiar a 60.00 para motores de 60Hz ., de lo contrario, fijar

C1.09 Velocidad nominal del motor en rpm | Ajustar para coincidir con la placa de identificacién del motor — ej.: 1380

C1.05 Potencia nominal del motor en kW Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.: 0.8 (para 0.75kW)

C1.06 Voltaje nominal del motor Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.: 230

C1.07 Corriente nominal del motor en A Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.: 3.34
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5.2 Descripcion de funcionamiento
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estado visualizacion
(=alida frecuencia actual)

IIE Por favor, consulte el manual de instrucciones para més detalles
H Pantalla
Panel operaCIon Mucstra ¢l valor de los pardmctros monitorizados en ¢] modo de monitorizacion

Muestra los grupos de funciones/codigos de funcidn v ¢l valor de parametro en ¢l
modo de cdicion
Mucstra los codigos de error on ¢f modo de fallo

-
Configurar —Potenciometro
Entrar en ¢l sub-ment — ° Configuracion frecuencia
Confirmar parametros de funcionamicento
de configuracion
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v de monitorizacion ST s FUNCIONAMIENTO/
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Run FWD REV HACIA ATRAS

Botén de aumento
Dedomer Aumentar namero de grupo de funclon/namero de codigo de

funcidon/valor de pardimetro
Detener ¢l convertidor ¥
¥ restablecer los mllos

FUNCIONAMIENTO
Ejecutar ¢l convertidor

Botén de disminucion
Dismainuir namero de grupo de funcion/numero de codigo de
funcion/valor de parametro
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6.Como configurar un valor de
parametro
6.1 Buscar qrupos de parametros.

Este ejemplo muestra 10s pasos necesarios para fijar ¢
parametro E0.08 que es maxima frecuencia

Pulse 13 tecla "Func"repetidas veces hasta que el
disolay muestre “-b0-" (ver imagen).

6.2 Buscar grupos de parametros ej.: E0
Cuando "Advanced Parameters" estd habilitado, hay un total
de 12 grupos de parametros
bo| [do] [CO|C1] |C2] |C3]| |EO| |E1

e2] [e3 | |€4] [€5] |es | [€9] |vo] fu1

Algunos grupos de parametros pueden estar ocultos
Cuando "Advanced Parameters”no estan habilitados.
Pulsar “sel” para seleccionar ~E1-",

6.3 Buscar parametro ej.: £0.08

El disolav mostrard "E0.00" para indicar ef"Parametro 00
dentro del grupo EO.Utilice las teclas amba y abajo para
navegar hasta el parametro £0.08. Pulse la tecla "Set” para
modificar el valor del parametro.

Tenga en cuenta que en 3lgunos casos el valor de un
parametro puede estar restringido por el valor de otro
parametro.

6.4 Cambio de un valor de parémetro

Utilice |a tecla arriba y abajo para aumentar o disminuir el
valor, y manténgala pulsada para cambiar el valor
rapidamente.

Pulse latecia “Set” para guardar los cambios. El
display mostrara el siguiente parametro disponible.

Pulse"Func" dos veces para salir.
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7. Como manejar el variador desde el teclado

7.1 Utilice el dial para ajustar la velocidad requerida.
El display cambiara mostrando la velocidad actual en Hz

La velocidad minima esta definida por el parametro £0.10 y
lamaxima por £0.09.

7.2 Pulse la tecla verde "Run"para poner en marcha el
motor.

Pulse 13 tecla verde con firmeza para poner en marcha &
motor. El motor acelerard hasta la velocidad establecida
(ver 7.1) en el iempo estipulado por el parametro £0.26.

Se puede cambiar la velocidad del motor mientras esta en
marcha, girando el dial en sentido de las agujas del reloj
(mas rapido) o en sentido contrario (mas despacio). Cuando
el motor esta funcionando, se encenderala Iampara "Run”

7.3 Pulse el boton rojo "Stop™ para parar el motor.

Latecla rojaparara el motor.

El fempo empleadd (en sequndos) para parar el mobr estd
determinadopor el parametro £0.27
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8. Como conectar y configurar un potenciémetro
para control remoto de velocidad

Si el dial integrado en el teclado no es Se deberia utilizar un potenciometro de
adecuado para la aplicacion, se puede 10kOhm. El nimero de vueltas depende
utilizar en su lugar, un potenciometro. de la aplicacion tanto la de un giro como
Esto permite que la velocidad del motor la de diez.

pueda ser controlada desde una ubicacion
mas conveniente, por ejemplo, desde la
puerta de un armario (si el EFC X610 esta
montado en un armario) o desde la propia
magquina.

8.1 Parametros a cambiar para control remoto de velocidad con potenciometro

Parametro | Descripcién Cédmo configurar
. s Para parametros basicos, predeterminado es 0. Fijaren 2 para habilitar
b0.00 Arccesoaparametros adicionales parametros adicionales
E0.00 Ajustes de frecuencia Fijaren2 para posibilitar 0-10V via potenciometro de 10kOhm
E1.71 Potenciometro velocidad min. Hz | Fijar en 06,00 para la mayoriade aplicaciones
E1.73 Potenciometro velocidad méax. Hz | Fijar en 50,00 para la mayoria de aplicaciones

8.2 Conexién del potencidmetro

En 1a magen g B 1243, $&€ Muestra un dagrama
del cadbleado. La conexidon mas importante en e
extremo del potencidmetro es el terminal del centro
0 “cursor”

El “cursor” emitird una tension vanadle entre 0 y 10
voltios y deberia estar conectado a termina Al
situado en & extremo del variador. Este voitaje
proporciona la sefal de velocidad, siendo 0V 1a mas
lentay 10Viamasrapida

170 bloques de”
termnales

cable "SY” La frecuencia de salida predeterminada a 0V es

blindado OHz. Para cambiarta, edntar el parametro £022
La frecuencia de salida predetermnada a 10V es
S0Hz Para cambiaria, editar el parametro E0 24
Si 1a rotacion dél potencOmetro es opuesta a b
requerida (e).. en sentido contraro a 1as agujas
del relo), en lugar del sentido de 1as agui@as del
relo)) invierta las conexiones « 10V and GND

Utiice cable apantallado SY entre el poencdmeto
y el vanador y asegirese de qQue el cabke
apantaliado esté conectado alterminal de tierra O

s/

pantalla

10O
Potertomaeter
[Order Code 21300)

& Pt Frert wrl Foftow wermasl, D ToTmm—"n
S o it i iy ey
[ e e ———

1
[Ta] o] 7] [GND| A | a2 | a01 | Gho | +sv | ~10v]4es+| 48s-] ano |oc_ig
' A

10
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9. Como conectar y configurar un interruptor de
“Run forward” o “Run reverse”

Los parametros descritos en la seccion 5,
describen el funcionamiento Run/Stop por
medio de las teclas rojay verde del vaniador.

Si ésto no fuera adecuado para la aplicacion,
se puede utiizar, en su lugar, un interruptor procedimiento, las teclas “Run/Stop”

unico interruptor de seleccion.

Rexroth
Bosch Group

En esta seccion se explica como activar un
control de dos hilos con los comandos “Run
Forward / Stop / Run Reverse” por medio de un

Tenga en cuenta que una vez completado este

del

remoto. variador ya no podran utilizarse.

9.1 Parametros a cambiar para Run/Stop remoto

Parametro | Descripcion Coémo configurar

b0.00 Acceso a pardmetros adicionales | Por defecto es 0 para pardmetros basicos. Fijaren 2 para habilitar

parametros agicionales,

E0.01 Primera fuente del comando RUN | Fijaren 1 para 10 terminales en el variador
E1.15 Control 2hilos/3 hilos Fijar en 0 para control de 2 hilos con “Run/Forward” 0" Run/Reverse”
E1.00 Programaterminal X1 Fijaren 35 paracomando “‘marchaadelante” en X1
E1.01 Programa terminal X2 Fijaren 36 paracomando *‘marchaatras” en X2
9.2 Conexion del interruptor
Enlaimagen delaizda. se muestra un diagrama del
m— cableado.
VO bloque de ) "
Sorminaing Elterminal COM es la referencia aislada de GND.

C +
S 024

ATRAS- PARO -ADELANTE

El terminal SC (comun) es una conexdon nomal
para terminales X1-X5 (conexion compartida para

el aislamiento optoacopladores)

Un interruptor de 3 posiciones NO (Nomaimente
abierto) deberia estar instalado entre los terminales
+24V (comun), X1y X2. La posicion central deberia
permanecer en circuito abierto.

Hacerun puente entre SC y COM (mirar ultima pag.)

Cuando se reaiza una conexion entre  los
terminales +24V (comun) y X1, el motor girara
hacia adelante. Cuando los teminales +24V
(comuin) y X2 estan conectados, el motor girara a
lainversa.

Hay que asegurarse de que los teminales X1y X2
no puedan estar conectados a +24V (comun) al
mismo tiempo o entre ellos.
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10. Como conectar y configurar un interruptor
“Run/Stop” con seleccion “Forward/Reverse”

En esta seccion se explica como activar el

Los parametros descritos en la seccion 5, corfral de dos hiloe con lot comandos

describen el funcionamiento Run/Stop por . . . . ol
. . - Run/Stop® y “Forward/Reverse” via dos
medio de |as teclas roja y verde del variador. interruptores separados.

Siéstono fuera adecuado para la aplicacion,  Tenga en cuenta que una vez completado este
se puede utilizar, en su lugar, un interuptor  procedimiento, los botones “Run/Stop” del
remoto. variador ya no podran ser utilizados.

10.1 Parametros a cambiar para Run/Stop remoto
Pard : R o i
b0.00 Acoeso 8 parametnos Pordefect es 0 pars parametros basicos. Fiaren 2 para habiltar
EQ.01 Primera fuenie del comandd Fyaren 1 para 10 terminales enel vanador
E1.15 Control 2hios hilos Frearen 1 pama contolde 2 hilos con (Stog” y "Fonward Reverse”
E1.00 Programa teminal X1 Fiaren 35 paracomando ‘punforward"enX1

| E1.01 Programs teminal X, 2 Fisren 36 paracomando “marcha atris”en X2

10.2 Conexion del interruptor
La ilustracion de la izda. muestra un
diagrama de cableado.

El terminal SC (comun) es una conexion
normal para terminales X1-X5 (conexion

Vobanue::n compartida para el aislamiento de
optoacopladores).
El terminal COM es la referencia aislada de
GND
Se deberian instalar dos interruptores de dos
posiciones NO (Nommaimente abierto). un
interruptor, entre los terminales +24V (comun) y
X1 (Run/Stop) y el otro entre los terminales
+24V (comun)y X2 (Forward/Reverse).
Hacer un puente entre SC y COM (mirar ultima
0 F pagina).
1 R Tenga en cuenta que e interruptor
‘Forward/Reverse” Unicamente selecciona la
direccion de giro, pero no pone en marcha o
para el motor.
CONMUTADOR CONMUTADOR
2 POSICIONES 2 POSICIONES
NORMALMENTE ABIERTO  NORMALMENTE ABERTO
"RUN/ STOP” "ADELANTE / ATRAS"
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11. Como configurar un control de “3 hilos” con
botones “Run/Stop” y seleccion “Forward/Reverse”

Los parametros descritos en la seccién 5, Esta seccidn exphica como activar un control

descnben el funcionamiento RuryStop por de tres hilos con comando ‘Run/Stop” a través

medio de las teclas roja y verde del vanador de teclas separadas y la seleccion de
‘Forward/Reverse" por medio de un interruptor

Si esto no fuera adecuado para la aplicacidn, de seleccion.

se puede utilizar, en su lugar, un interruptor Tenga en cuenta que una vez completado

remoto este procedimiento, las teclas "“Run/Stop” del

vanador ya no podran utilizarse.
11.1 Parametros a cambiar para un control de 3 hilos remoto

Pardmetro | Descripcién Cémo configurar
b0.00 |Acceso aparimetros adicionales :f&g";’dp .°d'm’.8°°:" .';‘” bisicos. Fiiaren 2 para
E0.01 Pnmera fuente del comando RUN |Fijar en 1 para terminales extemos
E1.02 Programa terminal X3 Fijar en 25 para un control de 3 hilos en X3
Fiaren 2 un control de 3 hilos con seleccion
E115 2-wire / 3-mire control X dolamum}
E1.00 Programa terminal X1 Fiar en 35 para una orden de marcha hacia adelante en X1
E1.01 Programa terminal X2 Fijar en 36 para una orden de marcha hacia atrds en X2
C +
sl 56 Z 112 Conexién de interruptores
CAM v La dustracidn de la izda. muestra un diagrama
< | de cableado. El terminal SC es una conexién
1

normal para terminales X1.X5 (conexidn
compartidapara el aislamientooptoacopladores).

/O bloque de
terminales

Elterminal COM es la referencia aislada de GND

Para "ForwardReverse” se deberia nstalar un
interruptor de dos posiciones NO(normaimente
abigrto) entre los terminales +24V y X2

1
Una conexidon momentinea entre +24V y X1
pondrd en marcha ¢l motor que continuard
funcionando hasta que se rompa la conexidon
entre +24V y X3

Hacer un puente entre SC y COM (mirar uktima pg.)

Tenga en cuenta que el interruptor
‘Forward/Reverse” Gnicamente selecciona la
dreccidn de giro, pero no pone en marcha o
para el motor Si la aphcacidn necesta
anicamente que el motor gre en una sola
dreccdn, el nterruptor  ‘Forward/Reverse”
: puede omitirse
MARCHA PARO ADELANTE-ATRAS
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12. Conexion de la resistencia de frenado

Antes de comenzar, aseglrese de que el vanador y
todos los cables estén completamente aislados de lared’
eléctnca al menos durante cinco minutos y que el motor
no esté girando.

Cargas con nerga alta pueden causar sobretension Primero se instala una resistencia de
durante |a deceleraddn y condudr 3 mensajes de frenado para absorber y disipar 1a energia
error "0E-3". En muchos casos, la soluddn es de frenado como calor. La resistencia debe
aumentar el Sempo de deceleraddn para tener el tamafio adecuado, tanto para el
compensar. variador como para la aplicacion.

Sin embargo, si la apicaddn o requiere, se puede Entonces se habiita el “chopper de frenado”
activar el frenado dinamico para mantener o redudr  del vadador. Este detecta el exceso de
los tiempos de deceleracdn medante 1a absorcidon energia de frenado y lo redrige a Ia

de la energia generada por dichascargas. resistencia cuando serequiera.
Paréame | Descripcion Coémo configurar
b0.00 | Acceso a parametros adicionales Por defecto es 0 para parametros basicos. Fijar en 2 para habilitar parametros adicionales.
Cco25 | Aluste de prevencién de Fijar en 2 para proteccion de bloqueo deshabilitada y frenado habilitado
sobretension

12.2 Conexion de la resistencia

La ilustradon de la izda. muestra un dagrama
de cableado. Conecte la resistencia de
frenadoa losterminales B y (+) del
vanador. El orden de las conexiones no es
importante.

La resistencia de frenado puede calentarse
durante el funcionamiento. Asegurese de
que esté montado en una posicion
correctay, como minimo, a una distancia
de 10 cm. de otros productos.

Es importante que se uflice una resistencia
N B I con la potenciacorreda.
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13. Como reiniciar el variador con valores
predeterminados

13.1 Seleccione el grupo de parametros b0

Con el motor parado, presione latecla "Func”
repetidamente hasta que la pantalla muestre "-b0-" (no
mantenga presionada la tecla "Func")

13.2 Seleccione el parametro b0.10.

Presionela tecla "Set” para seleccionar el grupo de
parametros b0. A continuacion utilice la tecla “arriba” para
localizar el parametro b0.10.

13.3 Cambie del valor de b0.10 desde 0 a 1.

Presione la tecla “Set" para editar el valor de b0.10 y
utilice 1a tecla “arriba” para cambiar esto, desde 0 a 1.

Presione latecla “"Set” para guardar los cambios.

13.4 Terminado

La pantalla mostrara el siguiente parametro a editar
(b0.11).

Presione latecla "Func" dos veces para salir
Opcional: repita e1 proceso y cambie b0.10 desde
0a 2 para borrar los dltimos mensajes de fallos, si
fuera necesario.
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Diagrama de bloques

1P 200...240 VAT Mains switch
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@  Signal supply T~ Shielded cables required

= Se recomienda usar un cable apantallado para conectar el maotor.
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Terminales del circuito principal Descripcion de terminales del circuito principal

TerminalDescripcion
1 Lz 3 & B U v W L1,L2 [Entrada alimentacion principal
alimentacion red ET— U,V,W [Salida del regulador hacia el motor
terminales potencial 1P 200 VAC OK40...2K20) B Resistencia externa de frenado
L1 L2 L3 - B u "] W (+) DC pOSitiVO
simentagion red e TerminalDescripcion
terminsles potencisl 3P 400 VAC 0K40...4K00) L1,L2,L3Entrada alimentacién principal
= T - BT U,V,W [Salida del regulador hacia el motor
a_llimentaln::iun red oo B Resistencia externa de frenado
terminales potencial 3P 400 VAC SKS0...18KS) (+) DC positivo
(-) DC negativo (solo en los modelos 5k50 y superiores)

Terminales del circuito de control

T,

|

.t By Wrma mrl FOVCwS mremrma. [ TR ——"

~—
] sC [+z2av]compoialooin | enc
| Ta | Th | Tc | GND | AR arz | 801 | GND | +5v | +10v |a8s5+]| a8s- | snD Joc_wd | FORT
terminal Funcion de sefial descripcion Reqguerimiento de sefial
Entradas T X3 g teqt —
digitales Aled IEntradas digitales Multi-funcién sniragas ‘;p’t‘;‘__._'gma;m sares
X3 (multiplex)[Entrada de pulso mirar Grupe E1 24VDC. 8 mA / 12V DC, 4 mA
entrada de impulsos; Max 50.0kHz
SC Conexion compartida conexion compartida _dE , -
optozconladores de sislamiento
4V ﬂllmentacmn.p.ara laz conexion n::umpartllu:la u:IE.& Max salida intensidad: 100mA
COM entradas digitales optoacopladeres de aislamientd
Entradas terminal Funcion de sefial descripeion Reguerimiento de sefial
analogicas +10V } . ] Tzx. 5alidz mtenzidad: 30mA
+3V Allmentacion para Al AR GND referencia Tax_ Salidz mtensidad: TTmA
C R P . T ST =T
ATl Entrada analogical voltaje son usadas para cambiarla | oL 2 mpedancia- 40kshm
entrada analosica 1 mtensidad frecuencia externa. ksngo entrada de intensidad: 04, 0me:
A2 Entrzda =mzlogica 2 veltzje para cambiar entre voliaje e E:tr&:i de impedancia:499 chmios
. entrads snaldgica 2 intsnsidad intensidad (mirar grupo E1) resnlirinn 104000
GND Conexitn compartida (A izlade de COM -

Conexion pantalla

Conectade 2 pletma de tierra
queestd en el disipader de
czlor. .mtemaments,
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Entradas digitales X1

Bosch Group

i
[

rs
1 .

cablado de entradas digitales
de NPN con F A interna

124V
AE.EG_

[#3=K]

cablado de entradas digitale:

[B=(T

5

n

—————a H24 Y

cablado de entradas digital
de PNP con F.A. interna de PNP con F.A. externa
24V
il Q
r e [ [T e
— B2 —a By
BT E¥=CT

|

cablado de entradas digitales

de NPN con F.A. externa

w2
5 COM

[E3=KT

BT

Control modo 1 2-cables (adelante/ paro, atras/ paro)

Poner [E1.15] = "0: Adelante /paro, atras /paro”.

Ejemplo:

Conectar contacto k1 a x1 y poner [E1.00] = “35: funcionamiento adelante (FWD)”
Conectar contacto k2 a x2 y poner [E1.01] = “36: funcionamiento atras (REV)”.

®1 ()
X2 (=)
5C (8
COM (=)

+24 V/ (w)

K1

¥

K1 K2 Estado de funcionamiento
Abierto  fabierto paro

cerrado  |abierto adelante

abierto |cerrado atras

cerrado  |cerrado paro
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Variador de frecuencia EFC X610
Control modo 2 2-cables (adelante / atras, marcha/ paro)

Poner [E1.15] = “1: Adelante /Atras, marcha/paro”.

Ejemplo:
Conectar contacto k1 a x1 y poner [E1.00] = “35: funcionamiento adelante (FWD)”

Conectar contacto k2 a x2 y poner [E1.01] = “36: funcionamiento atras (REV)”.
K .

oty

K1 K2 Estado de funcionamiento
Abierto  [abierto paro

cerrado  |abierto adelante

abierto  lcerrado paro

cerrado  |cerrado atras

Control modo 1 3-cables

Poner [E1.15] =“2: control modo 1 3 hilos”

Ejemplo:

Conectar pulsador k1 a x1 y poner [E1.00] = “35: funcionamiento adelante (FWD)”
Sensible al flanco.

Conectar contacto k2 a x2 y poner [E1.01] = “36: funcionamiento atras (REV)”.
Sensible al nivel.

Conectar contacto k3 a x3 y poner [E1.02] = “25: control funcionamiento con 3 hilos”.

Sensible al nivel.

X1 @— 1
%3 (=)
K2
%2 (w) _—
»a
COM (=)
+24 V' (=)
K3 K1 K2 Estado de funcionamiento
abierto Inactivo/flanco| Abierto/cerrado paro
abierto Inactivo/flanco Abierto/cerrado paro
cerrado  [flanco abierto adelante
cerrado  |Inactivo/flanco cerrado atras
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Control modo 2 3-cables

Poner [E1.15] =“3: control modo 2 3 hilos”

Ejemplo:

The Drive & Control Company Reerth

Conectar pulsador k1 a x1 y poner [E1.00] = “35: funcionamiento adelante (FWD)”
Sensible al flanco.

Conectar contacto k2 a x2 y poner [E1.01] = “36: funcionamiento atras (REV)”.
Sensible al flanco.

Conectar contacto k3 a x3 y poner [E1.02] = “25: control funcionamiento con 3 hilos”.

Sensible al nivel.

K3 K1 K2 Estado de funcionamiento
abierto Flanco/inactivo Flanco/inactivo paro

cerrado  [flanco inactivo adelante

cerrado  |inactivo flanco atras

cerrado  |[flanco flanco No cambia

Link para descargar catalogos y software de los variadores de frecuencia.

http://www.boschrexroth.com/dcc/VVornavigation/\VVorNavi.cfm?Language=EN&VHist=g97568&PagelD=g96070

Bosch Rexroth 5.L

& Foo. Grandmontagne, 2
Parque E Zuatzu

20018 San Sebastian
www. boschrexroth.es

Encontrard a su contacto local em

hittoy// addresses. boschrex roth.comy ES
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